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SOLUTIONS DE MAINTENANCE 4.0
BASEES SUR LA TECHNOLOGIE DES ULTRASONS

Solutions composées de 3 parties :
» Matériel
» Formation d’Implémentation sur site
» Accompagnement sur site
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MAINTENANCE 4.0 : CONDITIONNELLE / PREVISIONNELLE

APPL|CAT|ONS :: INSPECTIONS ELECTRIQUES

R Cellules HT, Jeux de barres, HTA, HTB
8 Lignes de Puissance, Isolateurs

Transformateurs
Disjoncteurs

REDUCTION DES PERTES ENERGETIQUES

DETECTION DE FUITE EXTERNES f, | INSPECTIONS MECANIQUES

Controle et Suivis de MACHINES TOURNANTES
Air Comprimé Moteurs, réducteurs, pompes, convoyeurs ...
Tout type de Gaz Comprimés Approche double :
Systémes sous vide - Diagnostic in-situ,
Contenants Fermés / Etancheité - Suivi et controle dans le temps

Graissage Intelligent

DETECTION DE FUITES INTERNES SURVEILLANCE PERMANENTE
Surveillance d’Installations Electriques
Détection de Fuites Internes de Vannes ( liquides, gaz ) Surveillance de Vannes et Purgeurs de Vapeur
Detection de Fuites Internes de Purgeurs de Vapeur Surveillance de machines tournantes : capteurs fixes

Systemes de surveillance autonomes : capteurs fixes + box
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SURVEILLANCE MACHINES TOURNANTES / ULTRASONS

Le Futur de la MAINTENANCE 4.0




SURVEILLANCE MACHINES TOURNANTES / ULTRASONS_
PRINCIPE \ T

Toute mise en rotation de machine tournante produit une friction mécanique qui génere un signal ULTRASONORE




SURVEILLANCE MACHINES TOURNANTES / ULTRASONS
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SURVEILLANCE MACHINES TOURNANTES / ULTRASONS

BUT : MISE EN PLACE DE SUIVI

Le niveau Ultrasonore mesuré en decibels est utilisé pour établir un suivi dans le
temps du niveau de friction : Logiciel Ultratrend DMS
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SURVEILLANCE MACHINES TOURNANTES

METHODE DE MISE EN PLACE DE SUIVI

e/dentifier et nommer tous les éléments a suivre

eCréer une ronde d’inspection a l'aide du logiciel Ultratrend DMS

eExporter cette ronde “ vierge “ dans I’Ultraprobe

e Effectuer la tournée d’inspection en collectant les mesures et en suivant la ronde
e Transférer les données mesurées dans Ultratrend DMS

Trés simple d’utilisation / Collecte de données et mesures trés rapides

Module de contact Stéthoscope Module de contact aimanté pour rondes d’inspections :




SURVEILLANCE MACHINES TOURNANTES / ULTRASONS A\

PALIERS INACCESSIBLES ‘ _
SOLUTION : Capteurs fixes + Boitier Sélecteur




SURVEILLANCE MACHINES TOURNANTES / ULTRA NS/
VIDEO : EXEMPLE D’INSPECTION p _ ,




4Cast = Forecast = Prévoir

Technologie
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Maintenance Prévisionnelle 4.0



DE QUOI EST-IL

De 1 a 4 capteurs fixes
o

Cables - plusieurs longueurs standards disponibles de 1 a 30 metres

o
Boitier 4Cast

Connection (Ethernet )
o

Base de donnees (SQL)

Server 4cast (Pilote le 4Cast )
o

Un terminal avec logiciel Ultratrend DMSé6 (interface utilisateur)



UTILISATION DES CAPTEURS RAS STANDARDS
Caracteéristiques techniques des capteurs:

O Longueurs de cables: 1-2-3-3,7-4,5-7,5-15-22,8 - 30,5
O Kit de montage

O Etanches aux projections d’eau et poussiéres

O Spécial Haute Température RAS HT 120°C
O Cable Haute Température type BNC-HT-25 jusqu’a 150°C (avec supplément)
O Capteur renforcé RAS-HD

O Cable haute flexibilité- 7,5 m ( adapté aux robots )




PRINCIPE DE

Ordinateur avec Logiciel Ultratrend DMS installé Le 4Cast obtient également une
Et serveur 4Cast en cours d’exécution. adresse IP du systeme 192.168.5.73

B

dcasnt

o L

THH_

192.168.5.210 IP Statique

Vous trouverez simplement 'ADRESSE IP sur 'ORDINATEUR (« cmd « et
« ipconfig » depuis le menu « démarrer »)

Puis rentrer U’IP dans le 4CAST (doit étre une adresse IP statique).

Ce n'est pas la méme que l'adresse IP assignée pour identifier le 4Cast




PRINCIPE DE

AVEC PLUSIEURS ORDINATEURS

Ordinateurs avec DMS INSTALLE Ordinateur avec DMS, serveur 4Cast et base de
données SQL installés

192.168.5.166 192.168.5.73

i dcast
192.168.5.210 IP Statique ;
O
192.168.5.172 f — s

Cette adresse IP étant statique, elle
192.168.5.144 «

est entrée dans le 4Cast ce qui la
rend visible.

Configurer également cette adresse
IP dans DMS 6 installé sur ces
ordinateurs afin qu'ils puissent
communiquer

|

(11010



PRINCIPE DE

BASE DE DONNES SQL SEPAREE

Ordinateurs avec DMS INSTALLE

Dans ce diagramme la BASE
DE DONNEES EST SEPAREE DU
SERVEUR 4CAST

D Base de Serveur 4Cast
données SQL




PRINCIPE DE

AVEC COMMUNICATION VIA INTERNET

Ordinateurs avec DMS INSTALLE
Serveur 4Cast

DMS distant défini Base de  installé avec

pour trouver 148.77.52.154 1P 4onnées adresse IP

148.77.52.154 externe de UE sQL 192.168.5.210 Lo
i -

i
B —

DMS distant d&RqiF»” ——

pour trouver

148.77.52.129
e

ROUTEUR INTERNET

. e avec port TCP 7001 et Le serveur
DMS distant defini 38801 vers IP interne 4Cast doit
pour trouver A . |
192.168.5.210 (IP étre allume —
148.77.52.148 . A —
statique du serveur) pour etre
. S visible



PRINCIPE DE

AVEC ACCES A DISTANCE VIA WIFI

Ordinateurs avec DMS INSTALLE
Serveur 4Cast

installé avec
Site distant Base d € adresse IP
donnees
sQL 192.168.0.100 o
—_— Za L
INTERNET
(e oo ©
o A\ | /4 s
D Site distant
T
D Site distant
T

PRINCIPE IDENTIQUE AU RESEAU CABLE



PRINCIPE DE

ACCES INTERNET ET 4CAST EN WIFI

Ordinateurs avec DMS INSTALLE

AN = a2 = =
te di INTERNET
Site distant L1 é é
74 T—
e
O
D | | it
Site distant srmmwm
INTERNET E l O \
Ly 1 T
A\ | /4
— Base de  Serveur 4Cast
données installé avec
SQL adresse IP
D Site distant 192.168.0.100
T — PRINCIPE IDENTIQUE AU RESEAU CABLE




LOGICIEL ULTRATREND DMS 6
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%e UE 4Cast Manager

& Pump 1
¢ Conf. Room
€ D8803960A0BD

Liste des
boitiers 4Cast
disponibles

UE 4Cast Configuration ~ UE4CastPoints  Sensor Setup  Readings Schedule  WAVs Schedule Enable Editing

|dentification et/ou A
. . modification du nom /P‘e?'p Readings For # Days |
Configuration du ou du boitier 4Cast 0 2

des bOItIerS 4Cast / IM:-,, F‘Ea."img: and WAYs for # Days
Ajuste le nombre de jours

pendant lesquels les
données sont conservées
dans le 4Cast

Pour appliquer les uuIp
, I pp q DO0033602 36
réglages
g g IP Address

/'192 e
|nf0r'mat|0ns Sur Ie 4cast Current Firmware Version

> 1.0

Update Firmware

Reset 4Cast



¥ UE 4Cast Manager

& Pump | A

{) Conf. Room
) D2803960A0B0

Possibilité d’avoir une
lecture immédiate
avec ou sans
enregistrement WAV.
Point par point ou les 4

en méme temps \

Machine / Location

Idem pour |'attribution des 4 points pour les capteurs

UE 4Cast Configuration ~UE4CastPoints  SensorSetup  Readings Schedule ~ WAVs Schedule Enable Editing
Sensor 1 Sensor 2 Sensor 3 Sensor,

Plant

[ est Build 96 , . . . . ’ . pe .
Sélection de I’'Usine, Application, Entrée en modification

Application Groupe et Machine a partir de la des infos et réglages en

Bearing « liste déroulante. cliquant sur « Enable

_ / Ceux-ci doivent etre dans DMS Editing »

\_)(:"‘;‘

Stan's 4Cast Group

ekl S
Points MOB MIB PIB POB
\ Get Readings Now Get Reading Now Get Reading Now Get Reading Now Get Reading Now
Get Readings With WAVs Get Reading With WAV Now Get Reading With WAV Now Get Reading With WAV Now Get Reading With WAV Now



Force du signal

Configuration UE4Cast ~ Points UE 4Cast

(systéme en
fonctionnement)

Lecture desdB —

Décalage des dB pour
faire correspondre les =7
lectures recueillies

Détermine les -
niveaux d’alarme

Appligue les
modifications et —

Enable Editing pour modifier les valeurs

Réglage capteur

Horaire de lecture  Calendrier des WAV

\ Enable Editing

ffite automatique Niveau de

Sensibilité automatique Niveau de

Sensibilité manuelle

lance la lecture

—

Appliquer partout

Apphquer

__ Sensibilite
automatique

vemarrer

Appliquer

Démarrer

Appliquer

Capteur 1 Capteur 2 Capteur 3 Capteur4d

Niv de si Id

iveau de signal du capteur >

’::lieduca'!pteur/'

et zie i ecture o copfeny dB : dB Valeurs hauteés et basses pourla :
T sensibilité automatique

iveau d'alarme / dB = 50 dB dB :\ =
Sensibilité automatiqu ] L]



“ie UE 4Cast Manager

Enregistre une lecture
tous les 4 jours

Tous les 30 jours,
envoie des données
vers DMS

Défini le nombre de
lectures avant,
pendant et apres
I'alarme a envoyer
vers DMS

Configuration UE4Cast ~ Points UE4Cast  Réglage capteur
Capteur 1
Intervalle d'enregistrement - 4 vjours

Envoyer Intervalle 3 DMS 30 : 'jOUFS
W C ¢! minutes

Enregistrement avant alarme a envoyer a DMS 15

Enregistrement pendant alarme a

Enregistrement apres ala

Appliquer a tout

Appliquer partout Apphquer

Enable Editing pour modifier les valeurs

Horaire de lecture Calendrier des WAV

Capteur 2

+ | minutes

-
+ | minutes

s | minutes

Appliquer a tout

Appliquer

Capteur 3

»

+  minutes

Appligue les réglages a 1 point ou a tous.

Appliquer 2 tout

Appliquer

Enable Editing

Capteurd

+ | minutes

Appliquer a tout

Appliquer



Défini les intervalles
d’enregistrement §

Défini le nombre de
WAV avant, pendant et
apres l'alarme a
envoyer vers DMS

Défini les durées

d’enregistrements en é’

temps normal, en
alarme ou
manuellement

Configuration UE 4Cast

_p'ntervalle d'enregistrement WAV
\Intervalle d'envoi-vers-DMS WAy

\Intervalle d'enregistrement WAV en

x\Nombre de WAV 2 envoyer vers DMS

Nombre de WAV 3 envoyer vers DMS
Durée d'enregistrement WAV(s)

Durée d'enregistrement pendant

™A Durée d'enregistrement en mode

Appliquer partout

Points UE 4Cast

/ Nombre de WAV 3 envoyer vers DMS avant

Réglage capteur

Capteur 1

5 minutes

- =
= minutes

-
¥ minutes

Apphiquer 3 tout

Appliquer

Horaire de lecture

Capteur 2

»

minutes

_
5 | minutes

Apphquer & tout

Appliquer

Calendrier des WAV

Capteur 3

minutes

a - -
— minute

-
v || minutes

: Appliguer et Démarrer

Appliquer 3 tout

Appliquer

Enable Editing

Appliquer 3 tout

Appliquer

Enable Editing pour entrer en modification.

»



& Pump 1 A

) Conf. Room
) D8803960A0B0

Niveau des signaux des

UE 4Cast Configuration

UE4Cast Points  Sensor Setup  Readings Schedule

capteurs

Sensor Signal Level

Intensité en dB

WAVs Schedule

Sensor 2

Etat de l'alarme

Sensor Reading 6dB
Sensor Reading Offset &= 0dB a =
Alarm State ‘
Alarm Level 35dB - <
Auto Sensitivity ]

Auto Sensitivity High Trigger Level

Auto Sensitivitv Low Triaaer Level




File Edit Communications Help
- M Points Cumently In

=~
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MOTOR 1

MOB (001)

8/31/2017 11:44:29 AM

8/31/2017 3:06:10 PM
8/31/2017 4:47.35 PM
8/31/2017 6:12.00 PM
8/31/2017 8:12.00 PM

8/31/2017 10:12:00 PM

9/1/2017 1212 00 AM

MIB (002)
: I 8/31/2017 11:44:39 AM

8/31/2017 3:1257 PM
8/3172017 3:1257 PM
8/31/2017 31257 PM
8/31/2017 31257 PM

] 83172017 3:1258 PM

8/31/2017 31313 PM
8/3172017 3:13.13 PM

' I 8/31/2017 3:13.14 PM

8/31/2017 3:13:29 PM
8/31/2017 3:1328 PM

- 8/31/2017 3:13.44 PM

8/3172017 31344 PM

[ 82172017 3:14:00 PM

8/31/2017 3:14.00 PM

[ 83172017 3:14:15PM

8/31/2017 3:14.15PM
8/31/2017 31430 PM
8/31/2017 31431 PM
8/31/2017 31446 PM
8/31/2017 3:14:46 PM

BEH o/91 2717 9.16.01 DA

«—

Record Information

Images
Date/ lime
12/31/1903 7:00:00 PM
dB Fré:'pmnr_.
Made Sensitrvity
Real Time
Offset Alarm

Point

comments

WAV File

<Not A Path>

Record Path

History

Chart Alarms  Reports
Module Type
SCM

Inspector IC

Meter Response

Fast

Relative

Instrument

Senal Number

Baszline?

Versions

La base de données DMS se
complete avec les lectures en
DB et les fichiers WAV.

Ceci en fonction des
parametres d’enregistrements
programmes via 4Cast.
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